Mario Carpino

Teoria lineare delle perturbazioni secolari

Sommario

1. Le equazioni del moto in coordinate eliocentriche 1 2. Le equazioni di Lagrange 2 3. Lo sviluppo della funzione perturbatrice 5 4. Le regole di D’Alembert 6 5. Le equazioni secolari 9 6. I coefficienti di Laplace 12 7. Lo sviluppo dell’anomalia eccentrica 15 8. Lo sviluppo dell’anomalia vera 16 9. La parte dipendente dall’inclinazione mutua 18 10. La trasformazione del sistema di riferimento 20 11. Le equazioni del moto 21 12. La soluzione 23 13. Esempio: il Sistema Solare esterno 25 14. La conservazione del momento angolare 28 15. Perturbazioni secolari di un asteroide 31

Milano, agosto 1991